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คู่มือการใช้งานรถยนต์ส่ือสารผ่านดาวเทียม 
 

การใช้งาน อุปกรณ์ เคร่ืองมือส่ือสาร 
    1. จานสายอากาศดาวเทียมชนิดพับเก็บได้ 
            จานสายอากาศดาวเทียม เป็นสายอากาศชนิดหนึ่งซึ่งออกแบบเฉพาะเพ่ือให้เหมาะสมกับการรับ
สญัญาณจากดาวเทียม ท่ีลอยอยูใ่นอวกาศและส่งสญัญาณจากภาคพืน้ดินไปยงัดาวเทียม โดยทัว่ไปมกัมี
รูปทรงเป็นรูปจานโค้งแบบพาราโบลา เพ่ือให้เกิดการรวมและสะท้อนสญัญาณอย่างมีประสิทธิภาพ พืน้ผิว
ส าหรับของจานรับสญัญาณสามารถเป็นได้ทัง้พืน้ผิวแบบทึบ และพืน้ผิวแบบโปร่ง ซึ่งพืน้ผิวแบบทึบลมจะ
ไมส่ามารถผา่นได้จงึต้านลมมากกวา่แบบโปร่ง          
 จานสายอากาศดาวเทียม DA-200L Gigasat ขนาด 2 ม. นัน้เป็นจานสายอากาศดาวเทียมท่ี
ควบคุมด้วยระบบมอเตอร์ มีน า้หนักเบา ท าการหาต าแหน่งดาวเทียมควบคู่กับเข็มทิศอิเล็กทรอนิคส์ 
(Electronic Compass) และระบบ GPS ได้อยา่งแมน่ย า 

 
 
     2. ระบบควบคุมจานสายอากาศดาวเทียม 
            STC-100 Rack-mount Controller ท าหน้าท่ีปรับจานสายอากาศดาวเทียม ค้นหาสญัญาณผ่าน
ดาวเทียมโดยอัตโนมัติ ออกแบบมาให้ใช้กับจานสายอากาศดาวเทียม Gigasat และจานสายอากาศ
ดาวเทียมทัว่ไปท่ีใช้มอเตอร์ ด้วยซอฟท์แวร์ท่ีมีอยู่ สามารถปรับจานสายอากาศดาวเทียมได้อตัโนมตัิถึง 99 
ต าแหนง่ โดยใช้เข็มทิศแบบ Flux gate และ GPS 
 

 

http://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AA%E0%B8%B2%E0%B8%A2%E0%B8%AD%E0%B8%B2%E0%B8%81%E0%B8%B2%E0%B8%A8
http://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%94%E0%B8%B2%E0%B8%A7%E0%B9%80%E0%B8%97%E0%B8%B5%E0%B8%A2%E0%B8%A1
http://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%AD%E0%B8%A7%E0%B8%81%E0%B8%B2%E0%B8%A8
http://th.wikipedia.org/w/index.php?title=%E0%B8%9E%E0%B8%B2%E0%B8%A3%E0%B8%B2%E0%B9%82%E0%B8%9A%E0%B8%A5%E0%B8%B2&action=edit&redlink=1
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     3. ชุด Precision LNB 
            คืออปุกรณ์ขยายสญัญาณการรบกวนต ่า เป็นภาคขยายสญัญาณความถ่ีวิทย ุ(RF Amplifier) ท่ีมี
LNA:Low Noise Amplifier อยูภ่ายใน จะท าหน้าท่ีรับและขยายสญัญาณท่ีรับมาจากหน้าจานสายอากาศ
ดาวเทียมและควบคมุระดบัสญัญาณการรบกวน Noise ให้มีค่าน้อยท่ีสุด จากนัน้จะท าการส่งผ่านภาค
แปลงความถ่ีให้ต ่าลง Down Converter เช่นแปลงความถ่ีย่าน C-Band จาก3.7- 4.2 GHzให้เหลือ 950-
2050 MHz จงึจะสามารถสง่ผา่นไปกบัสายสญัญาณไปยงัเคร่ืองรับได้ 
            Norsat 3020XF LNB นีมี้ Noise temperature ต ่าสดุท่ี 20K และใช้ 10MHz External Reference 
มี Connector แบบ F-type 
 

 
 
     4. ชุด BUC 
            มีหน้าท่ีแปลงความถ่ีด้านส่งจากความถ่ีต ่าให้เป็นความถ่ีสงู  ความถ่ี L-band เป็น C-Band และ
ขยายสญัญาณก่อนสง่สญัญาณออกไป ซึง่รับสญัญาณ 10 MHz Clock Reference จากโมเดม็ (Modem) 
 Codan BUC รุ่น 6760 นัน้ เป็น BUC ใช้ความถ่ี C-Band ก าลงัสง่ 60W และใช้ไฟฟ้ากระแสสลบั 
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     5. อุปกรณ์ รับ-ส่ง สัญญาณผ่านดาวเทียม (Satellite Modem) 
            ท าหน้าท่ีเป็นโมเดม็ส าหรับแปลงสญัญาณดาวเทียมข้อมลูดจิิตอลให้เป็นสญัญาณ IF  
 Viasat LinkWay S2 เป็น TDMA Satellite Modem ท่ีรองรับ Protocol ได้หลายชนิด รองรับการ
ท างานในแบบ Multi-carrier หรือ Multi-Frequency TDMA (MF-TDMA) สามารถเช่ือมตอ่กบัสญัญาณ IF 
70 MHz หรือย่าน L-Band รองรับการท างาน Topology ทัง้แบบ Star และ Full Mesh แบบ Single Hop 
รองรับการท างานแบบ Bandwidth on Demand ได้  
 

 
 
     6. อุปกรณ์ Voice Gateway  
           การส่งเสียงบนเครือข่าย IP เป็นระบบท่ีแปลงสญัญาณเสียงในรูปของสญัญาณ ไฟฟ้าเปล่ียนเป็น
สัญญาณดิจิตอล คือ น าข้อมูลเสียงมาบีบอัดและบรรจุลงเป็นแพ็กเก็ต IP แล้วส่งไปโดยมีเราเตอร์ 
(Router) ท่ีเป็นตวัรับสญัญาณ แพ็กเก็ต และแก้ปัญหาบางอย่างให้ เช่น การบีบอดัสญัญาณเสียง ให้มี
ขนาดเล็กลง การแก้ปัญหาเม่ือมีบางแพ็กเก็ตสญูหาย หรือได้มาลา่ช้า (delay) 
 Patton SmartNode 4412 เป็น อปุกรณ์ VoIP Gateway ส าหรับสญัญาณเสียงหรือแฟกซ์แบบ
อนาล็อก 12 ชอ่ง 
 

Voice GW

SmartNode 4412

1 - 12 Extensions (FXS)
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Patton SmartNode 4112 เป็นอปุกรณ์ VoIP Gateway ส าหรับสญัญาณเสียง 
 

10/100

ETHERNET

LAN

Voice GW

SmartNode 4112

1 - 2 Extensions (FXO)

 
 
     7. ระบบเช่ือมโยงและประสานข่ายวิทยุส่ือสารและโทรศัพท์ แบบ IP 

ท าหน้าท่ีประสานข่ายวิทยุส่ือสารท่ีอยู่คนละความถ่ี ให้สามารถส่ือสารกันได้เสมือนอยู่ความถ่ี
เดียวกัน รวมถึงการเช่ือมโยงเครือข่ายวิทยุส่ือสารระหว่าง HUB กับรถยนต์ส่ือสารผ่านดาวเทียมให้
สามารถตดิตอ่กนัได้โดยผ่าน IP Network และสามารถเช่ือมตอ่เพ่ือส่ือสารกบัโทรศพัท์ได้ 

Raytheon – ACU-2000IP (ส าหรับรถยนต์ส่ือสารผา่นดาวเทียม ศสส. สป.) 

 
 
Raytheon – ACU-M (ส าหรับรถยนต์ส่ือสารผา่นดาวเทียม ศสข.) 
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     8. ระบบเช่ือมต่อข้อมูลไร้สาย (Wireless Access Point) 
            Wireless Access Point หรือ WAP หรือเรียกสัน้ๆว่า AP คือ อุปกรณ์ในเครือข่ายคอมพิวเตอร์ ที่ช่วยให้
อุปกรณ์ไร้สายสามารถเช่ือมต่อกับเครือข่ายแบบมีสายได้โดยการใช้เทคโนโลยีของแลนไร้สาย หรือ มาตรฐานอื่นๆที่
เก่ียวข้อง 
 Cisco รุ่น Aironet 1140 Series รับส่งข้อมลูท่ีย่านความถ่ี 2.4 GHz และ 5 GHz (Dual Band) ได้ 
สนบัสนุนการท างานตามมาตรฐาน IEEE 802.11a, IEEE 802.11b/g และ IEEE 802.11n มีพอร์ต 
Gigabit Ethernet 10/100/1000Base-Tx  

 
 
     9. อุปกรณ์ส ารองไฟฟ้าขนาด 3 KVA (UPS) 

UPS (Un-interruptible Power Supply) คือ เคร่ืองส ารองไฟฟ้าและปรับแรงดนัไฟฟ้าอตัโนมตัิ ใน
กรณีท่ีไฟจากการไฟฟ้าเกิดมีปัญหาขึน้มา เช่นไฟตก ไฟเกิน ไฟดบั หรือไฟกระชาก เป็นต้น โดยท่ี UPS จะ
จ่ายพลังงานออกมาอย่างต่อเน่ืองและมีคณุภาพในทุกสถานการณ์ ตลอดจน เป็นอุปกรณ์ท่ีช่วยป้องกัน
ความเสียหายท่ีสามารถเกิดขึน้กับอุปกรณ์ไฟฟ้า และอุปกรณ์อิเล็กทรอนิคส์ (โดยเฉพาะอุปกรณ์และ
เคร่ืองมือส่ือสาร) รวมถึงมีหน้าท่ีในการจ่ายพลงังานไฟฟ้าส ารองจากแบตเตอร่ีให้แก่อปุกรณ์และเคร่ืองมือ
ส่ือสาร เม่ือเกิดปัญหาทางไฟฟ้า 
 Cleanline รุ่น TR3000 เป็น UPS ระบบ True On-Line Double Conversion มีก าลงัไฟฟ้าด้านขา
ออก 3,000 VA สามารถจ่ายก าลังไฟฟ้าส ารองให้อุปกรณ์เคร่ืองมือส่ือสารทัง้หมดในรถยนต์ส่ือสาร
ดาวเทียมอยา่งมีประสิทธิภาพ (Connect Load) และเพียงพอตอ่การใช้งานได้ไมน้่อยกวา่ 1 ชม. 
   

http://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%80%E0%B8%84%E0%B8%A3%E0%B8%B7%E0%B8%AD%E0%B8%82%E0%B9%88%E0%B8%B2%E0%B8%A2%E0%B8%84%E0%B8%AD%E0%B8%A1%E0%B8%9E%E0%B8%B4%E0%B8%A7%E0%B9%80%E0%B8%95%E0%B8%AD%E0%B8%A3%E0%B9%8C
http://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B9%81%E0%B8%A5%E0%B8%99%E0%B9%84%E0%B8%A3%E0%B9%89%E0%B8%AA%E0%B8%B2%E0%B8%A2
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   10. เคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้า ขนาดไม่น้อยกว่า 5 KVA 
            คืออปุกรณ์ท่ีแปลงพลงังานกลเป็นพลงังานไฟฟ้า แหล่งท่ีมาของพลงังานกลอาจจะเป็นลกูสบูหรือ
เคร่ืองยนต์กงัหนัไอน า้ หรือแรงน า้ตกผ่านกงัหนัน า้หรือล้อน า้ หรือเคร่ืองยนต์สนัดาปภายใน หรือกงัหนัลม 
หรือข้อเหว่ียงมือ หรืออากาศอดั หรือแหล่งพลงังานกลอ่ืนๆ เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าจะจ่ายพลงังานไฟฟ้าเกือบ
ทัง้หมดให้กบักริดพลงังานไฟฟ้า 
 Kipor รุ่น ID6000 เป็นเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าใช้น า้มนัดีเซล ชนิด Single Cylinder, 4 Stroke ขนาด
ก าลงั (Rated Output) 5.0 KVA (22 แอมป์โดยประมาณ) มีการระบายความร้อนแบบระบบอากาศ (Air-
Cooling System) 

 
 
      
  

http://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9E%E0%B8%A5%E0%B8%B1%E0%B8%87%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99%E0%B8%81%E0%B8%A5
http://th.wikipedia.org/wiki/%E0%B8%9E%E0%B8%A5%E0%B8%B1%E0%B8%87%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99%E0%B9%84%E0%B8%9F%E0%B8%9F%E0%B9%89%E0%B8%B2
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11. อุปกรณ์ตรวจสอบสัญญาณดาวเทียม (Spectrum Analyzer) 
ท าหน้าท่ีวดัสญัญาณดาวเทียม แสดงคา่ความถ่ี ระดบัสญัญาณ Bandwidth Noise Floor ตา่งๆ

เพ่ือให้เราเข้าใจวา่สญัญาณท่ีเราได้รับมีคา่เป็นอยา่งไร 
             ย่ีห้อ Protek รุ่น 3201N 
 

 
 
     12. เสาชักขับเคล่ือนด้วยระบบแรงดันอากาศ (Telescopic Mast) ขนาดความสูงไม่น้อยกว่า 7 
เมตร 
           เป็นเสาท่ียืดหดขึน้ลงด้วยแรงลมท่ีส่งมาจาก compressor ใช้ส าหรับติดตัง้สายอากาศ co-linear 
ท่ีจะใช้งานกบัอปุกรณ์วิทยส่ืุอสาร 
 Will-Burt รุ่น 6-25-468 HDL Pneumatic 
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     13. ชุดปรับระดับแนวระนาบรถยนต์ส่ือสาร (Hydraulic) 
           เป็นชดุปรับระดบัแนวระนาบให้กบัรถยนต์ส่ือสารผ่านดาวเทียม มีจ านวน 4 ขา แบบปรับระดบัด้วย
ไฟฟ้า DC จากแบตเตอร่ีรถยนต์ เพ่ือปรับระดบัรถยนต์ส่ือสารผ่านดาวเทียมให้ได้แนวระนาบและมีความ
มัน่คง ท าให้การใช้งานของรถยนต์ส่ือสารผา่นดาวเทียมมีความเสถียรภาพ 
 ย่ีห้อ HWH รุ่น 725  
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ขัน้ตอนการตดิตัง้รถยนต์ส่ือสารผ่านดาวเทยีม  

 

บทน า 

 ลกัษณะของการใช้งานระบบไฟฟ้า ในท่ีนีจ้ะมีแหล่งจ่ายกระแสไฟฟ้า AC อยู่ 2 แหล่งจ่ายได้แก่ 

แหล่งจ่ายกระแสไฟท้องถ่ิน commercial และแหล่งจ่ายจากเคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้าไฟจาก Generator 

(เคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้า) โดยท่ีแหล่งจ่ายกระแสไฟฟ้าหลกัจะอยู่ท่ีไฟฟ้าท้องถ่ิน ขัน้ตอนการใช้งานของ

แหล่งจ่ายทัง้สองแหล่ง จะสลบักนัท างานโดยมี ATS (Automatic Transfer Switch) เป็นตวัก าหนดให้

เคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้า (Generator) ท างานเม่ือกระแสไฟฟ้าท้องถ่ินดบั Generator จะเร่ิมท างานโดย

อตัโนมตัิ หลงัจากท่ีกระแสไฟฟ้าท้องถ่ินดบัประมาณ 5-10 วินาที ในขณะท่ีกระแสไฟฟ้าท้องถ่ินดบันัน้เรา

จะสามารถใช้งานอปุกรณ์ส่ือสารได้ตามปกติเน่ืองจากยงัมีระบบจ่ายกระแสไฟฟ้าส ารองจาก UPS สามรถ

ใช้งานได้ระยะเวลาไม่น้อยกว่า 1 ชัว่โมง และเม่ือกระแสไฟฟ้าท้องถ่ินกลบัมาใช้งานได้ตามปกติ ATS 

(Automatic Transfer Switch) จะสลบัให้ระบบกลบัมาใช้กระแสไฟฟ้าท้องถ่ินเหมือนเดิม ในขณะเดียวกนั 

Generator ก็จะดบัเองโดยอตัโนมตัภิายในเวลา 5-10 นาที 

1. ในการเร่ิมต้นการใช้งานรถยนต์ส่ือสารผ่านดาวเทียมนัน้ เม่ือรถยนต์ส่ือสารผา่นดาวเทียมไปถึงยงัท่ี

หมายให้เราเลือกจอดรถในท่ีท่ีเหมาะสมแก่การใช้งาน ได้แก่ จอดรถในบริเวณพืน้ท่ีราบไมล่าดเอียงมาก 

สามารถปรับทิศทางในการติดตอ่ส่ือสารกบัดาวเทียมไทยคม 5 ได้สะดวก จากนัน้ท าการติดตัง้อปุกรณ์

ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) ให้เรียบร้อยก่อนท่ีจะลงมือปฎิบตังิาน โดยมีขัน้ตอนดงันี ้

 

2. การเตรียมใช้งานอุปกรณ์ปรับระดับแนวระนาบ 

 เลือกต าแหนง่ส าหรับจอดรถส่ือสารท่ีเหมาะสม พืน้ไมล่าดเอียงจนเกินไป สามารถเช่ือมตอ่

กระแสไฟฟ้าท้องถ่ินได้สะดวกและไมมี่อปุสรรคกีดขวางในการส่ือสาร เชน่ ตกึ ต้นไม้ 

 1 จ าเป็นต้อง Start รถและดงึเบรกมือ เพ่ือเปิดระบบให้อปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) 

สามารถท างานได้ 

 2 ระบบการท างานของอปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) มี 2 ระบบ ได้แก่ Auto และ 

Manual 
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 - ระบบ Auto กดสัง่งานเพียงครัง้เดียว อปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) จะปรับดบัเองโดย

อตัโนมตัิ  

 - ระบบ Manual การสัง่งานสามารถกดเลือกปรับระดบัได้ทีละขาตามท่ีต้องการ  

 3 สามารถเลือกควบคมุระบบผา่นหน้า Remote Panel ได้จาก 2 แหลง่ ได้แก่ 

                    - เลือกควบคมุภายในห้องปฎิบตังิาน  

                    - เลือกควบคมุจากด้านหลงัรถโดยใช้ Remote Panel จะมีสวิตย์โยกเพ่ือสลบัการใช้งาน  

 

                          

ไดอะแกรมการใช้งาน 

 

  

ต้อง Start 
Remote Panel 

(Rear car) 

Jacks 

Remote Panel 
(In car) เลือกใช้ Remote 
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2.1 เลือก control อุปกรณ์ปรับระดับแนวระนาบ (ขาช้าง) ภายในห้องปฎิบัตกิาร 

 

 

 

โยกสวิทซ์ไปท่ี Internal control เพ่ือท าการควบคมุจาก Panel ในห้องปฎิบตัการ 

 

              

 

ท าการกดปุ่ มตัง้อปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) ได้ทนัที โดยมีปุ่ มควบคมุตา่งๆดงันี ้

1. ปุ่ มกดตัง้อปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) แบบ Auto 

1 

2 

3 

4 
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2. ปุ่ มกดเก็บอปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) 

3. ปุ่ มกดเพ่ือหยดุการท างาน 

4. ปุ่ มกดเพ่ือปรับตัง้อปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) ทีละขา 

2.2 เลือก control อุปกรณ์ปรับระดับแนวระนาบ (ขาช้าง) ภายนอกห้องปฎิบัติการ 

 

โยกสวิทซ์ไปท่ี External control เพ่ือท าการควบคมุจาก Remote Panel ด้านหลงัรถ 
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น าสาย Remote เช่ือมตอ่เข้าท่ีจดุตอ่ด้านหลงัรถยนต์จากนัน้ก็ท าการตัง้อปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขา

ช้าง) ด้วย Remote ได้ทนัที 

 

3. ขัน้ตอนการใช้งานระบบไฟฟ้า AC 220V 

 เม่ือตัง้อปุกรณ์ปรับระดบัแนวระนาบ (ขาช้าง) เสร็จเรียบร้อยแล้วก่อนท่ีจะท าการจา่ยกระแสไฟฟ้า 

AC 220V เข้าระบบเพ่ือใช้งาน จะต้องท าการตอ่แทง่กราวด์รอดก่อนเป็นอนัดบัแรก เพ่ือความปลอดภยั

ของผู้ปฎิงานและเพ่ือปอ้งกนัความเสียหายของอปุกรณ์ ในกรณีท่ีเกิดกระแสไฟฟ้าร่ัวหรือเกิดการลดัวงจร

ของกระแสไฟฟ้า ดงัรูป 

 

 

 

เม่ือตอ่เสร็จแล้ว น าแทง่กราวด์ไปตอกลงดนิเปียกบริเวณใกล้เคียงโดยท่ีไมกี่ดขวางการปฎิบตังิาน 

 3.1 น าสายปลัก๊ Main AC ตอ่เข้าท่ี Main เพาเวอร์ปลัก๊ด้านหลงัรถบริเวณแล็ค IO Panel ดงัรูป 

ปลายอีกด้านหนึง่เสียบเข้ากบัแหลง่จา่ยไฟฟ้าท้องถ่ินแบบ outlet 3 ขา ตามปกติ 
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3.2 เปิด Main AC ท่ี Panel Breaker บริเวณหน้าแล็คในห้องปฎิบตักิาร 

 

            

  

สงัเกตท่ีุ AC Digital Multimeter  จะแสดงสถานะแรงดนักระแสไฟฟ้าท่ีเข้ามาพร้อมใช้งาน 

จากนัน้ชดุเบรคเกอร์ยอ่ย AC (NON UPS) ไมต่อ่ผา่น UPS จะพร้อมใช้งาน 

 

Main Breaker AC 
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3.3 เปิด UPS โดยการ กดท่ีปุ่ ม on ค้างไว้ประมาณ 5 วินาที สงัเกตสุถานะ input และ output ดงัรูป 

 

              

พรอ้มใชง้าน 

กดปุ่ ม ON คา้งไว ้

5 วนิาทเีพือ่เปิด 

กดปุ่ ม OFF คา้งไว ้

5 วนิาทเีพือ่เปิด 
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ชดุเบรกเกอร์ยอ่ย AC (UPS) ตอ่ผ่าน UPS จะพร้อมใช้งาน 

                

4. การเตรียมระบบ Auto Start ของ Generator 

4.1 การเตรียมระบบไฟฟ้า AC จากเคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้า (Generator)  

 เน่ืองจากการ Start เคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้า (Generator) ในรถยนต์ส่ือสารผ่าน

ดาวเทียม มีอยู่ 2 ระบบคือ  

            1. ระบบ Auto Start จะเป็นระบบหลกัท่ีใช้ในรถยนต์ส่ือสารผา่นดาวเทียม กรณี

กระแสไฟฟ้าท้องถ่ินดบัระบบจะสัง่ให้ Start Generator โดยอตัโนมตั ิภายในเวลา 3-5 วินาที (ซึง่

เป็นระบบหลกัท่ีจะตัง้ไว้)         

            2. Start ด้วยมือ (Manual) กด Start ท่ี Panel หรือ Start ด้วยกญุแจ บริเวณ Panel หน้า

เคร่ือง Generator  

แสดงความพรอ้มใช้

งาน แรงดนั output 

219Vac 

ชุดเบรกเกอร ์UPS 

พรอ้มใชง้าน 
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ไดอะแกรมการท างาน 

 

การใช้งานระบบ Auto Start (ระบบหลัก) 

 ในการใช้งานเคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้าระบบ Auto Start นัน้เราจะตองท าการ Set ระบบ

สตาร์ทของเคร่ืองป่ันไฟให้อยูใ่นระบบ Auto Start ดงันี ้

1. บดิสวิตซ์กญุแจไว้ท่ี on 

2. เช่ือมตอ่คอนเนคเตอร์ panel Auto Start (หวัสีเขียว) ให้เรียบร้อย 

3. เช่ือมตอ่ปลัก๊ Output ให้เรียบร้อย (ควรจะใสใ่ห้ตรงกบัเข่ียวท่ีก าหนดไว้) 

4. เปิด Main เบรกเกอร์ Output 

5. กดเลือกปุ่ มให้อยูใ่นระบบ Auto Start 

6. เปิดสวิตซ์โหลดเพ่ือให้ระบบใช้งานได้เตม็ท่ี  

 

     
 

 จากนัน้ท าการ Set ท่ี Panel Auto Start ไว้ท่ี Auto Start เชน่เดียวกนั 
 

Commercial (off) 

ไฟ Show สะถานะว่า 
Gen.ท างาน 

Panel AC-
DC Digital 
Multimeter 

4 1 

3 

5 

2 

6 
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พร้อมใช้งานในระบบ Auto Start 

 

การใช้งานในระบบ Start ด้วยมือ 

 ในการใช้งานเคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้าระบบ Start ด้วยมือนัน้ มี 2 วิธี ดงันี ้ 

วิธีท่ี 1 

- บดิสวิตซ์กญุแจไว้ท่ี on 

- ท าการบดิตอ่ไปท่ี Start เม่ือเคร่ืองตดิแล้วก็ปล่อยสวิทซ์ทนัที 
วิธีท่ี 2 

- บดิสวิตซ์กญุแจไว้ท่ี on 

- กดปู่ ม Start ได้ทนัที (ปุ่ มสีเขียว) 
 

              

กดเลอืก 

บดิ Start 

กด Start 
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ระบบพัดลมระบายความร้อนของ Generator 

 เม่ือตอ่ระบบ Auto Start เรียบร้อยแล้ว ให้ท าการเปิดระบบพดัลมระบายความร้อนของ 

Generator มีขัน้ตอนดงันี ้

 1. เปิด Main เบรคเกอร์ AC 220V 

 2. เปิดเบรคเกอร์ยอ่ย Power Supply 

 3. บดิซีเลคเตอร์ไปท่ีหมายเลข 2 DC Power Supply 

 

              

 

 

จากนัน้เปิดฝาช่องเตมิน า้มนัเจนไว้เพ่ือเป็นชอ่งอากาศจะชว่ยให้พดัลมท างานได้ดี ดงัรูปข้างลา่ง 

 

3 

1 

2 
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เปิดฝาระบายคความร้อนท่ีประตหูลงั เพื่อระบายอากาศและควนัของทอ่ไอเสีย ดงัรูปข้างลา่ง 

 

 

 

 เม่ือเคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้า Start ด้วยระบบ Auto Start ขึน้มาพัดลมระบายความร้อนของ

เคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้าก็จะท างานพร้อมกนัทนัที และเช่นเดียวกนัเม่ือเคร่ืองก าเนิดกระแสไฟฟ้าดบัพดั

ลมระบายความร้อนก็จะหยุดท างานพร้อมกันไปด้วย ถ้าหากต้องการระบายความร้อนหลังจากท่ีเคร่ือง
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ก าเนิดกระแสไฟฟ้าดบัไปแล้วให้ท าการบิดซีเลคเตอร์ไปท่ีหมายเลข 1 Battery จากนัน้เปิดเบรคเกอร์ย่อย 

Generator Fan ซึง่จะใช้ไฟจากเลีย้งจากแบตเตอร่ี จึงมีข้อควรระวงัคือ ไม่ควรเปิดทิง้ไว้เป็นระยะเวลานาน

เพราะจะท าให้แบตเตอร่ีหมดได้  

 

             

 

การเปิดใช้งานพดัลมระบายความร้อนโดยใช้แบตเตอร่ี 

5. ขัน้ตอนการใช้งานจากระบบไฟฟ้า DC 12V 

 ในระบบไฟฟ้า DC 12V เราจะสามารถใช้งานได้สองแหลง่จา่ยได้แก่ แบตเตอร่ี และ 

เพาเวอร์ซบัพลาย 

 

 การใช้งานไฟฟ้า DC จากแบตเตอร่ี  

 ในกรณีท่ียงัไมมี่กระแสไฟฟ้าท้องถ่ินเราสามารถใช้ไฟจากแบตเตอร่ีได้เลยเพื่อเปิดไฟแสง

สวา่งท่ีเป็นไฟ DC โดยการ บติ selector switch ไปท่ีแบตเตอร่ี ดงัรูป 

 

ON Generator Fan 
บดิ selector 

ไปทีห่มายเลข 1 
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 เม่ือบดิ Selector Switch ไปท่ีแบตเตอร่ีแล้ว DC Digital Multimeter จะแสดงสถานะแรง

ดงัท่ี12 V แสดงวา่ชดุเบรกเกอร์ย่อยของไฟฟ้า DC พร้อมใช้งาน 

  การใช้งานไฟฟ้า DC จากเพาเวอร์ซับพลาย 

 การใช้งานระบบไฟฟ้า DC จากเพาเวอร์ซบัพลายนัน้เราจะต้องท าการตอ่ระบบไฟฟ้า AC 

ให้เรียบร้อยก่อนเพ่ือเปิดใช้งาน Power Supply เม่ือเราท าการตอ่ระบบเรีบร้อยแล้วให้ท าการเปิด

ระบบดงันี ้

 - เปิด Main Breaker AC 

 - เปิดเบรกเกอร์ของเพาเวอร์ซบัพลาย 

 - บติ selector switch ไปท่ี Power Supply 

 - ชดุเบรกเกอร์ย่อย DC พร้อมใช้งาน 
 

ชุดเบรกเกอรย์อ่ย 

DC พรอ้มใชง้าน 

บดิ selector 

ไปทีห่มายเลข 1 
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การเปิดระบบไฟฟ้า DC 12V เพ่ือใช้งาน 

 

6. การเตรียมระบบเสาชักขับเคล่ือนด้วยระบบแรงดันอากาศ (Telescopic Mast) 

 เสาชกัท่ีใช้ในรถยนต์ส่ือสารผา่นดาวเทียมน่ีใช้ป๊ัมลมเป็นตวัควบคมุเพ่ือดนัเสาให้ยืดขึน้ 

โดยใช้ไฟฟ้า AC 220V ซึง่จะมีทัง้หมด 7 ทอ่น และจะมีวาวล์ล็อคในแตล่ะทอ่นเพ่ือปอ้งกนัการ

สไลด์ลงของเสาในกรณีท่ีไมมี่ไฟฟ้าจา่ยเข้ามาเลีย้งป๊ัมลม โดยจะมีหลกัการท างาน ดงันี ้

 
 

 

   

ไดอะแกรมการใช้งาน 

ชุดเบรกเกอรย์อ่ย 

DC พรอ้มใชง้าน 

บติ selector switch 

ไปที ่supply 

เปิด Main 

เบรกเกอร ์

เปิดเบรกเกอร ์supply 
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การใช้งานเสาชกัมีขัน้ตอนดงันี ้

 

 1. เปิดระบบไฟฟ้า AC 220V และเปิด Breaker Telescopic Mast 

                

  2. น า Remote Telescopic ไปบนหลงัคา เพ่ือเช่ือมตอ่กบัชดุ Junction Box เพ่ือ Control  

             Pump ลม  

 

 

เปิด Main 

เบรกเกอร ์

เปิด เบรกเกอร ์
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3. ตดิตัง้สายอากาศ Co-linear ตามความเหมาะสม  

4. หากต้องการชกัเสาขึน้ให้กด Mast Up แล้วสถานะไฟสีแดงโชว์ขึน้ ให้ดงึตวัล็อคเสาทีละทอ่น   

  โดยเรียงจากท่อนบนสดุ เม่ือท่อนแรกยืดฃึน้จนสดุ ให้ท าการกด Mast Down หนึ่งครัง้ เพ่ือเดรน

ลมออกเป็นการป้องกันการกระแทกของเสาท่อนต่อไป ท าเช่นเดียวกันทุกท่อนต่อไปจนท่อน

สดุท้าย หรือตามความสงูท่ีต้องการ  

 

 

 

 

 5. หากต้องการเก็บเสาลงให้กด Mast Down แล้วสถานะไฟสีแดงโชว์ขึน้ ให้ดงึตวัล็อคเสาทีละ

ทอ่น   

    โดยเรียงจากทอ่นล่างสดุ(หรือท่อนท่ีสะดวกในการดงึ) เสาจะสไลด์ลงทีละท่อน ท าเช่นเดียวกนั

ทกุ  

    ทอ่นตอ่ไปจนทอ่นสดุท้ายจนเสร็จ จากนัน้ถอดรีโมทท่ีใช้งานเก็บเข้าท่ี และปิดระบบไฟฟ้าให้ 

    เรียบร้อย 
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ข้อควรระวังในการใช้งานรถยนต์ส่ือสารผ่านดาวเทียม 

 

1. ขบัรถด้วยความเร็วท่ีเหมาะสม ความเร็วเฉล่ียท่ีประมาณ 80 ก.ม./ช.ม. 
2. การขบัข่ีควรตรวจเช็คความสงูจากสภาพแวดล้อมตลอดเวลาเพ่ือความปลอดภยัในการขบัข่ีและ

ตวัอปุกรณ์ 
3. เก็บอปุกรณ์และสิ่งของตา่งๆไว้ในต าแหนง่ท่ีเหมาะสมก่อนการขบัข่ีเพ่ือปอ้งกนัความเสียหายตวั

อปุกรณ์ 
4. เม่ือภาระกิจเสร็จสิน้ให้ปิดระบบทัง้หมดให้เรียบร้อยไมว่า่จะเป็น เบรคเกอร์หลกั เบรคเกอร์ย่อย ทัง้ 

AC, DC เพ่ือปอ้งกนัความเสียหายในการใช้งานครัง้ตอ่ไป 
5. ก่อนการเปิดสวิทย์ Main Power ทัง้ Generator และ ไฟฟ้าท้องถ่ินจากแหลง่จา่ยภายนอก 

จ าเป็นต้องปิด สวิทย์ท่ีควบคมุอปุกรณ์ทัง้หมดก่อน เพ่ือปอ้งกนัความเสียหายของอปุกรณ์ 
6. ตรวจเช็คยางลมอาทิตย์ละ 1 ครัง้ 
7. ตรวจสอบสายไฟฟ้าหลวม หลดุ 
8. ตรวจสอบรอยไหม้ รอยฉีก แตกหกั บวม กรอบ ของฉนวนสายไฟฟ้า 
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Main AC Supply Diagram  

 

 

 

Main DC Supply Diagram   
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ขัน้ตอนการเตรียมระบบส่ือสารผ่านดาวเทียม 

1. ปรับระดบัอปุกรณ์ขาช้าง เพ่ือรักษาระดบัของรถส่ือสารผ่านดาวเทียม แบบ อตัโนมตัิ 
2. เปิด Breaker ควบคมุการท างานของ อปุกรณ์ จานสายอากาศดาวเทียม Gigasat STC 110 

- เปิด Breaker ท่ีมาจากแหลง่จา่ย UPS (ตรวจสอบว่าอปุกรณ์ UPS พร้อมใช้งาน) 

- “ANTENNA CONTROLER” เป็น Power ท่ีใช้ส าหรับจ่ายอปุกรณ์จานสายอากาศดาวเทียม 
o STC-110 คือ อปุกรณ์ควบคมุทิศทางของ Antenna Gigasat  และสามารถตรวจสอบ 

สถานะของจานสายอากาศดาวเทียมได้ 
o Emergency and DC Power Motor คือ แหลง่จา่ยไฟฟ้าประเภท DC ไปให้กบั 

Motor จานสายอากาศดาวเทียม พร้อมปุ่ มรักษาความปลอดภยัในกรณีฉกุเฉิน 

- “LINKWAY S2” คือ อปุกรณ์ รับ-สง่ สญัญาณดาวเทียม พร้อมเป็นแหลง่จา่ยไฟฟ้าให้กบั
อปุกรณ์ LNB 

- “SPECTRUM ANALYZER” คืออปุกรณ์ วดัระดบัสญัญาณภาครับ เพ่ือตรวจสอบสญัญาณ
ทางภาครับ (RX) ก่อนจะท าการสง่สญัญาณ “TX” จากอปุกรณ์ “LINKWAY”และ “BUC” 

ตารางท่ี 1.1 การตรวจสอบอุปกรณ์เบือ้งต้น 

รายการตรวจสอบ 
สถานะอุปกรณ์ 

Alarm วัตถุประสงค์ สถานะปกติ 
ปกต ิ ไม่ปกต ิ

STC-110    

อปุกรณ์ปรับ
จานสายอากาศ
ดาวเทียม 

ไฟแสดงสถานะ 
เขียวที่ Power 
และ Alarm 

Linkway S2    
ปอ้นไฟฟา้
ให้กบั LNB 

ไฟแสดงสถานะ 
ODU กระพริบ 

Spectrum Analyzer    

ตรวจสอบ
สญัญาณ
ภาครับ 

รูปคลืน่สญัญาณ
ปกต ิ

 

* STC-110 (Alarm) ให้ตรวจสอบปุ่ ม Emergency วา่ปกติหรือไม ่(ปกตจิะปุ่ มจะลอย) 
*Linkway S2 (Alarm) (ไฟ LED วิ่งตลอด)  ให้ท าการเปิดปิด Linkway S2 อีกครัง้ ถ้ายงัไมไ่ด้ให้ติดตอ่ Service Center 
*Linkway S2 (Alarm) (ไฟ LED ODU ไมก่ระพริบ)  ให้ท าการเปิดปิด Linkway S2 อีกครัง้ ถ้ายงัไมไ่ด้ให้ตรวจสอบ 
bootfile ภายใน 
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ตารางท่ี 1.2 การตัง้ค่าและปรับจานสายอากาศดาวเทียม 

ขัน้ตอน ค าส่ังใช้งาน เมนูการใช้งาน รายละเอียด 

1 1 (STOW/DEPLOY) 

 

ค าสัง่ใช้ เก็บและเตรียม 
 จานสายอากาศ

ดาวเทียม 

2 Deploy 

 

ค าสัง่เตรียมจาน
สายอากาศดาวเทียม 

3 Confirm 

 

ยืนยนัการท างาน 

4 
ตรวจสอบสถานะ 

Linkway S2  
 

ตรวจสอบสถานะไฟ  
“Power” ติดค้าง 
“ODU” กระพริบ 

5 3 (Autopoint) 

 

ค าสัง่ส าหรับปรับจาน
อตัโนมตั ิ

6 Continue 

 

ค าสัง่ยืนยนัคา่ Sensor 

7 Toggle และ Enter 

 

เลอืก TX Polarization  
(Horizontal) 

8 
ใสค่า่พกิดัดาวเทียม 

และ Enter 
 

ใสค่า่ดาวเทียม 
Thaicom 7 
“+078.50” 

9 Next 

 

เลอืกใช้งาน Inclination 

10 Enter 

 

ใสค่า่ Satellite 
Inclination 
“+000.00” 

11 Confirm 

 

ยืนยนัการตัง้คา่ระบบจะ
ท าการปรับจานอตัโนมตั ิ

12 - 
 

ระบบจะปรับจานจนถึง 
Target ที่ค านวณแบบ

อตัโนมตั ิ
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13 Continue 

 

ยืนยนัการปรับจานแบบ
อตัโนมตั ิ

โดยอ้างองิจากสญัญาณ 
“BRxer” 

14 
ใสค่า่ความถ่ีของ 

“Beacon” 
 

ใสค่า่ Beacon 
Frequency ส าหรับ 

Thaicom 5E 
“950.15 MHz” 

15 Continue 

 

เลอืกคา่ Beacon แบบ 
“CW” 

16 
ระบบจะท าการปรับ
จานเพื่อหาสญัญาณ 

 

ถ้ารับสญัญาณได้ค าวา่ 
No Lock จะเปลีย่นไป
เป็นคา่สญัญาณแทน 

17 

ระบบท าการปรับจาน
สายอากาศดาวเทียม

เรียบร้อย  

แสดงสถานะมมุ 
Az, El และ Pol ลา่สดุ 

18 
ตรวจสอบสญัญาณ

ภาครับ 
 

ลกัษณะสญัญาณภาครับ 
ปกติ ไปท่ี 

Eng>More>More>2B 

19 

ลกัษณะของ
สญัญาณภาครับ  

(RX Level) 

 

สญัญาณภาพจาก
อปุกรณ์ 

Spectrum 

20 

ลกัษณะของ 
LinkWay S2 

รับสญัญาณได้ปกต ิ  

“ODU” กระพริบ 
“SAT” กระพริบ 

21 

On Power BUC 
(TX) 

Turn ON breaker  
“BUC and M&C”  

เลอืก Menu ที่ M&C 
Control>Up>Enter 
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22 

ตรวจสอบสถานะ 
Power TX ON 
ที่อปุกรณ์ M&C 

 

LED TRANSMIT ติดค้าง 

23 

ลกัษณะของ 
LinkWay S2 

พร้อมสง่สญัญาณ  

“ODU” กระพริบ 
“SAT” ติดค้าง 

24 

Monitor คา่ Power 
TX  

ที่อปุกรณ์ M&C 

 

ตรวจสอบคา่ Power 
ภาคสง่ 

ที่อปุกรณ์ M&C 

 
 

*** หลงัจากที ่“ODU” กระพริบ และ “SAT” ติดค้างแล้ว สกัพกัให้ตรวจสอบสญัญาณ Dial Tone ที่โทรศพัท์ ถ้ามีสญัญาณ Dial 

Tone ก็สามารถใช้งานโทรศพัท์และ Fax ได้เลย 
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ขัน้ตอนการปรับจานโดยวิธี MANUAL 

การปรับจานโดยวิธี MANUAL 

ขัน้ตอน ค าส่ังใช้งาน เมนูการใช้งาน รายละเอียด 

1 BACK 

 

ค าสัง่กลบัมาแสดงคา่
สถานะของ AZ,EL,POL 

2 AZ,EL,POL 
 

ค าสัง่ปรับจานโดยวิธี 
MANUAL โดยปรับได้ที
ละคา่คือ AZ,EL,POL 

3 C/CLOCKWISE 
 

ค าสัง่ส าหรับหมนุจาน
แบบทวนเข็มนาฬิกา 

4 CLOCKWISE 
 

ค าสัง่ส าหรับหมนุจาน
แบบตามเข็มนาฬิกา 

5 Fast/Slow 
 

ค าสัง่ส าหรับปรับจาน
แบบช้าและเร็ว 

 

สว่น EL,POL ในการปรับจานโดยวิธี Manual จะท าในลกัษณะเดยีวกนักบั AZ 
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ขัน้ตอนการปรับจานโดยวิธี Manual เพื่อหาสัญญาณดาวเทยีม 

การปรับจานโดยวิธี Manual 

ขัน้ตอน ค าส่ังใช้งาน เมนูการใช้งาน รายละเอียด 

1 1 (STOW/DEPLOY) 

 

ค าสัง่ใช้ เก็บและเตรียม 
 จานดาวเทยีม 

2 Deploy 

 

ค าสัง่เตรียมจาน
ดาวเทียม 

3 Confirm 

 

ยืนยนัการท างาน 

4 
ตรวจสอบสถานะ 

LinkwayS2  
 

ตรวจสอบสถานะไฟ  
“Power” ติดค้าง 
“ODU”กระพริบ 

5 3 (Autopoint) 

 

ค าสัง่ส าหรับปรับจาน
อตัโนมตั ิ

6 Continue 

 

ค าสัง่ยืนยนัคา่ Sensor 

7 Toggle และ Enter 

 

เลอืก TX Polarization  
(Horizontal) 

8 
ใสค่า่พกิดัดาวเทียม 

และ Enter 
 

ใสค่า่ดาวเทียม 
Thaicom 7 
“+078.50” 

9 Next 

 

เลอืกใช้งาน Inclination 

10 Enter 

 

ใสค่า่ Satellite 
Inclination 
“+000.00” 

11 Confirm 

 

ยืนยนัการตัง้คา่ระบบจะ
ท าการปรับจานอตัโนมตั ิ

12 - 
 

ระบบจะปรับจานจนถึง 
Target ที่ค านวณแบบ

อตัโนมตั ิ
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13 Continue 

 

ยืนยนัการปรับจานแบบ
อตัโนมตั ิ

โดยอ้างองิจากสญัญาณ 
“BRxer” 

14 
ใสค่า่ความถ่ีของ 

“Beacon” 
 

ใสค่า่ Beacon 
Frequency ส าหรับ 

Thaicom 5E 
“950.15 MHz” 

15 Continue 

 

เลอืกคา่ Beacon แบบ 
“CW” 

16 
ระบบจะท าการปรับ
จานเพื่อหาสญัญาณ 

 

ถ้ารับสญัญาณไมไ่ด้ 
ACUจะแสดงคา่ No 

Lock  

17 
ตรวจสอบสถานะ 

LinkwayS2  
 

ถ้ารับสญัญาณไมไ่ด้ ไฟ 
“SAT” จะไมต่ิด 

18 ท าการปรับ AZ 
 

ค าสัง่ปรับจานโดยวิธี 
Manual AZ 

19 C/Clockwise 
 

ค าสัง่ส าหรับหมนุจาน
แบบทวนเข็มนาฬิกา 

20 Clockwise 
 

ค าสัง่ส าหรับหมนุจาน
แบบตามเข็มนาฬิกา 

21 AZ 

 

โดยปรับ AZ ไปทางตาม
เข็มนาฬิกาหรือทวนเข็ม
นาฬิกา โดยสงัเกตจาก
ไฟ SAT จาก Linkway 

ให้ติดกะพริบ 

22 

ลกัษณะของ
สญัญาณภาครับ  

(RX Level) 

 

หลงัจากนัน้ให้ดู
สญัญาณภาพจาก

อปุกรณ์ 
Spectrum โดยปรับ AZ 
ของจานให้ได้คา่ที่มาก

ที่สดุ 

23 

ลกัษณะของ 
LinkWay S2 

รับสญัญาณได้ปกต ิ  

“ODU” กระพริบ 
“SAT” กระพริบ 
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24 

On Power BUC 
(TX) 

Turn ON breaker  
“BUC and M&C”  

เลอืก Menu ที่ M&C 
Control>Up>Enter 

25 

ตรวจสอบสถานะ 
Power TX ON 
ที่อปุกรณ์ M&C 

 

LED TRANSMIT ติดค้าง 

26 

ลกัษณะของ 
LinkWay S2 

พร้อมสง่สญัญาณ  

“ODU” กระพริบ 
“SAT” ติดค้าง 

27 

Monitor คา่ Power 
TX  

ที่อปุกรณ์ M&C 

 

ตรวจสอบคา่ Power 
ภาคสง่ 

ที่อปุกรณ์ M&C 
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